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1. Abrevieri si notatii utilizate

SUD Intarziere la pornire

HBS Senzor temperatura rulment fierbinte
ETH Ethernet

NTC Coeficient negativ de temperatura
PPM Impulsuri pe minut (viteza)

RPM Rotatii pe minut (viteza)
BYTE Variabila de 8 biti
WORD  Variabila de 16 biti
Tabelul 1 — Abrevieri document

2. Avertismente

PERICOL: CUPELE EXPUSE SI PARTILE iIN MISCARE POT CAUZA VATAMARI
GRAVE SAU DECES. OPERATORUL TREBUIE INTOTDEAUNA SA BLOCHEZE
ALIMENTAREA INAINTE DE A SCOATE CAPACUL USIH DE VIZITARE
A ELEVATORULUI SAU TNAINTE DE A EFECTUA ORICE INSTALARE SAU
LUCRARE DE INTRETINERE.

PERICOL: TOATA ALIMENTAREA ELECTRICA DIN SISTEM SI CABLURI TREBUIE SA FIE
IZOLATA INAINTE DE A INCEPE ORICE INSTALARE SAU LUCRARE DE iNTRETINERE.
LUCRUL PE CIRCUITE DESCHISE iN ZONELE ATEX ESTE STRICT INTERZIS SI POATE
CONDUCE LA EXPLOZIE.

IMPORTANT: ASIGURATI-VA CA VERSIUNEA CONTROLERULUI SI CEA STIPULATA
PE PARTEA DIN FATA A ACESTUI MANUAL SE POTRIVESC. ASIGURATI-VA CA OBTINETI
ONLINE CEL MAI RECENT MANUAL PENTRU VERSIUNEA CONTROLERULUI.
INFORMATIILE PRIVIND VERSIUNEA CONTROLERULUI SE GASESC PE PARTEA DIN
INTERIOR A CAPACULUI SAU PRIN INTERMEDIUL CONEXIUNII ETHERNET INDUSTRIALE.

3. Introducere in sistem

W4005V46-SYSx /B este un sistem al elevatorului, complet automat, de prevenire a pericolului de explozie
a prafului combustibil. Toate conditiile de pericol de explozie a elevatorului sunt in mod constant
monitorizate, iar elevatorul este oprit, atunci cand continuarea functionarii nu mai este sigura. Nu este
necesar niciun PLC sau alta interventie de control pentru a oferi siguranta exploatarii.

4. Aprobarile si conformitatea sistemului

Informatiile privind aprobarea se pot modifica datorita faptului ca standardele se modifica din cand in cand
si datorita faptului ca 4B isi extinde in mod constant portofoliul de certificari internationale pentru care
componentele sistemului sunt aprobate. Informatiile oferite mai jos sunt corecte pentru data publicarii
acestui manual si este posibil ca, totusi, sa devina depasite, din cand in cand. Va rugam sa consultati fisa
anexata, ce contine informatiile privind aprobarile (daca o astfel de fisa a fost inclusa in acest manual).
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4.1 WA4005V46-SYS1 /B Declaratie de conformitate
c € DECLARATIE
DE CONFORMITATE

Subsemnatul, 1n numele companiei Don Electronics Limited, declar prin prezenta cd ansamblul prezentat
mai jos se conformeaza prevederilor relevante ale Directivei94/9/EC ATEX (Atmosfere explozive),
Directiva privind masinile 2006/42/EC, precum si altor documente normative mentionate In acest manual.

ANSAMBLU: W4005V46-SYS1

TIP DE PRODUS: SISTEM DE MONITORIZARE CU SENZOR

UTILIZARE RECOMANDATA: MONITORIZARE ELEVATOR

DIRECTIVA: 94/9/EC ATEX si 2006/42/EC privind masinile (articolul 12, 3 (a))

SISTEM W4005V46-SYS1

Cant. .COd Descriere echipament Produs de Numar certificat
echipament
1 W4005NV46A | Controler W400 Elite 24 V Don Electronics Ltd | DE/COSC/101214

. . . IECEx BAS13.0116X /
4 TS1V4AI Cablu intrare Touchswitch 24 V Don Electronics Ltd Baseefald ATEX0015X
IECEx BAS 04.0034X /
1 P300V34Al Senzor P300 30 mm Synatel Ltd Baseefa03ATEX0674X

1 WG4A-BR Generator de puls Whirligig Synatel Ltd Baseefa03ATEX0676

Declaram ca am respectat liniile directoare ATEX privind aplicarea Directivei 94/9/EC, in ceea ce priveste
echipamentul si sistemele de protectie recomandate pentru utilizarea in atmosfere explozive (a 4a editie).
Conform sectiunii 3.7.5 (Ansamblu) ale liniilor directoare de mai sus, declaram cd am efectuat o evaluare
a riscului de aprindere a acestui sistem si declaram ca ansamblul nu a modificat caracteristicile de explozie
a produselor, cu privire la cerintele esentiale privind sdnatatea si siguranta din directiva mentionata mai sus.

Nume: David Wheat
Functie: Director General
Data: 10 decembrie 2014

Don Electronics Ltd
Westfield Industrial Estate
Kirk Lane, Yeadon LS19 7LX,
Marea Britanie
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4.2 WA4005V46-SYS2 /B Declaratie de conformitate
c € DECLARATIE
DE CONFORMITATE

Subsemnatul, 1n numele companiei Don Electronics Limited, declar prin prezenta cd ansamblul prezentat
mai jos se conformeaza prevederilor relevante ale Directivei94/9/EC ATEX (Atmosfere explozive),
Directiva privind masinile 2006/42/EC, precum si altor documente normative mentionate In acest manual.

ANSAMBLU: W4005V46-SYS2

TIP DE PRODUS: SISTEM DE MONITORIZARE CU SENZOR

UTILIZARE RECOMANDATA: MONITORIZARE ELEVATOR

DIRECTIVA: 94/9/EC ATEX si 2006/42/EC privind masinile (articolul 12, 3 (a))

SISTEM W4005V46-SYS2

Cant. .COd Descriere echipament Produs de Numar certificat
echipament

1 W4005NV46Al | Controler W400 Elite 24 V Don Electronics Ltd | DE/COSC/101214

IECEx BAS13.0116X /

4 TS1V4AI Cablu intrare Touchswitch 24 VV Don Electronics Ltd Baseefald ATEX0015X

IECEx BAS 09.0111X /

4 ADB910V3AI Senzor rulment reglabil NTC 100 mm Don Electronics Ltd Baseefa09ATEX0231X

IECEx BAS 12.0118X /

1 P300V34Al Senzor P300 30 mm Synatel Ltd Baseefal 2ATEX0226X

1 WG4A-BR Generator de puls Whirligig Synatel Ltd Baseefa03ATEX0676

Declardm ca am respectat liniile directoare ATEX privind aplicarea Directivei 94/9/EC, in ceea ce priveste
echipamentul si sistemele de protectie recomandate pentru utilizarea In atmosfere explozive (a 4a editie).
Conform sectiunii 3.7.5 (Ansamblu) ale liniilor directoare de mai sus, declaram ca am efectuat o evaluare
a riscului de aprindere a acestui sistem si declardm ca ansamblul nu a modificat caracteristicile de explozie
a produselor, cu privire la cerintele esentiale privind sandtatea si siguranta din directiva mentionata mai sus.

Nume: David Wheat
Functie: Director General
Data: 10 decembrie 2014

Don Electronics Ltd
Westfield Industrial Estate
Kirk Lane, Yeadon LS19 7LX,
Marea Britanie
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5. Transportul

Sistemul este ambalat in sigurantd intr-o cutie de carton special conceputa, cu insert-uri personalizate.
Totusi, este necesar sd se aiba grija in cursul transportului sistemului, deoarece cutia de carton contine
componente electronice sensibile. Dacd se observa vreo deteriorare mecanicd sau provocatd de apa,
elementele electronice din interiorul cutiei nu trebuie sa fie utilizate, iar utilizatorul final trebuie sa ia
legatura imediat cu vanzatorul pentru a aranja o inlocuire.

6. Componentele sistemului

Componenta sistem Cant. | Descriere

W4005NV46Al /B 1 Controler elevator seria W400

TS1V4AIl /B 4 Senzor aliniere banda Touchswitch

P300V34Al /B 1 Senzor viteza

WG4A-BR /B 1 Montare senzor viteza Whirligig

ADB910V3AI /B * 4* Senzor temperatura rulment adancime reglabila

Tabelul 2 — Componente sistem

* NOTA BENE! Acest element este inclus doar la modelul de sistem W4005V46-SYS2 /B. Acestea pot fi
adaugate la o data ulterioara. Va rugam sa luati legatura cu reprezentantul dvs. 4B.

6.3 Introducere in componentele sistemului

6.3.1. W4005NV46Al /B — Controler elevator seria W400

W4005NV46AI /B este o unitate de control de sine statatoare, ce functioneaza prin citirea a pana la: patru
intrari de temperaturi NTC, doua zone de nealiniere (este posibil sa fie adaugati mai mult de doi senzori;
a se vedea sectiunea ,Senzor aliniere banda“). Poate functiona in modul cu o singura viteza sau cu doua
intrari de viteza, adica mod de viteza diferential. De asemenea, are o intrare ,,Functionare motor“. Atunci
cand semnalul de functionare a motorului este aplicat W4005NV46Al /B, monitorizeaza toate intrarile
senzorilor lui, pentru a nu exista defectiuni, si poate reactiona la alarme pentru a genera o alarma si a opri
elevatorul/banda transportoare atunci cand sunt detectate orice defectiuni. Aceasta unitate este dotata
cu butoane ,MUTE" (sonor oprit) si ,TEST” (test). Unitatea este echipata cu un port Ethernet si accepta

protocol ProfiNet si Ethernet /IP, pentru o integrare usoara cu PLC-urile Siemens si Rockwell.

6.3.2. TS1V4Al /B — Senzor de aliniere Touchswitch™

Touchswitch™ este un intrerupator de limita electronic, fara parti in miscare. Atunci cand o banda nu mai
este aliniata sau o roata de transmisie trece deasupra si atinge senzorul, circuitele electronice integrate in
stare solida detecteaza forta laterald a benzii sau rotii de transmisie si activeaza un contact de releu nepus
sub tensiune. Acest contact de releu este utilizat pentru genera imediat o alarma. Fata senzorului este
fabricata din otel inoxidabil calit, astfel incat practic nu exista nicio uzura cand o banda intra in contact cu
senzorul. Senzorul nu este afectat de praf sau depuneri de materiale si va continua sa lucreze chiar si cand
va fi complet acoperit de materiale. Sunt furnizati patru senzori in trusa si se recomanda instalarea lor in
perechi - doi senzori langa rotile de transmisie din partea de sus si doi langa rotile de transmisie din partea
de jos.

Pagina 7 din 44




4B - W4005 SISTEM DE MONITORIZARE A ELEVATORULUI BUHLER R8.2 — 12 lanuarie 2015

6.3.3. P300V34Al /B — Senzor de proximitate pentru controlul vitezei

P300 ieste un senzor de proximitate inductiv, utilizat pentru a detecta viteza unui arbore de elevator. Acest
senzor ofera o iesire impuls optoizolata pe tranzistor, pe care controlerul W4005NV46Al /B o utilizeaza
pentru a calcula viteza curenta a arborelui. Senzorul P300 este conceput pentru a fi montat pe arbore,
utilizdnd consola de montare Whirligig (WG4A-BR /B).

6.3.4. WG4A-BR /B — Montare senzor de vitezi Whirligig®

Whirligig® este o tinta complet protejatd, pentru montarea simpla a senzorilor de miscare. Este format dintr-
o tinta, o consolda si o protectie, concepute pentru senzorul P300V34Al /B inclus in sistem. Senzorul
P300V34Al /B este prins pe Whirligig®, iar ansamblul complet, fie se prinde pe arborele masinii printr-o gaura
filetata M12, sau este conectat magnetic, utilizand adaptorul patentat al 4B, Mag-Con™ (*neinclus in trusa
sistemului). Vibratiile arborelui sau ale masinii nu afecteaza performanta senzorului, deoarece ansamblul se
misca odata cu arborele. Cu Whirligig, instalarea senzorilor de viteza este simpla, sigura si fiabila.

6.3.5. ADB910V3AIl /B * — Senzor temperaturi rulment adincime reglabila

Senzori pentru cuzineti ADB910V3Al /B sunt fabricati pentru a se insuruba direct in lagar. Fiecare senzor
este dotat cu un niplu de ungere pentru a permite lubrifierea rulmentului, fara a fi necesara scoaterea
senzorului. Senzorul este dotat cu un mecanism pentru a permite sondei de temperatura sa setez
o adancime variabila pentru a se potrivi aplicatiei dvs. Sonda de temperatura este de tipul de raspuns NTC
(coeficient negativ de temperaturd). Cablul senzorului ADB910V3Al /B are doua miezuri. Conexiunile nu
sunt sensibile la polaritate, asadar sunt eliminate cerintele speciale de conexiune. Totusi, se recomanda
sa conectati toti senzorii intr-o maniera identica, deoarece aceasta va reduce riscul scurtcircuitarii.

7. Specificatii

7.1 Ambalaj general

Dimensiuni ambalaj general

Dimensiuni 640 mm x 430 mm x 220 mm (Lx | x 1)

Greutate 7,2 kg
Tabelul 3 — Dimensiuni ambalaj sistem

7.2 ZGOMOT TRANSMIS PRIN AER

Acest sistem este electronic, fard parti importante aflate Tn miscare. Zgomotul transmis prin aer de sistem
este de sub 70 dB(A). Cand este conectatd o sirend la releul de alarma, este responsabilitatea utilizatorului
de a se asigura ca nivelele de zgomot ale sirenei alese se conformeaza Directivei privind masinile.
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7.3 WA4005NV46Al /B — Controler elevator seria W400

Tensiune de alimentare: 24 Ve OR 100-240 Vca £10% 50/60 Hz

Disiparea puterii: 25 W max.

Contacte relee de alarma: 1 pol, normal deschis 8A@ 250 VCA AC1

Contacte relee de oprire: Releu ghidat, categoria B, 1 pol normal deschis 8A@ 250 VCA AC1

Alimentare senzor: 24 VCC; Curent 800 mA maxim (combinat peste F1 si F2)
Intrare functionare motor: 24 V¢

Intrare reactie contactor 24 Ve

Terminale alimentare: 4 mm?, 14 AWG max.

Terminale de semnal: 2,5 mm?, 16 AWG max.

Protectie: IP66

inaltime: 246 mm (9,7”)

Latime: 188 mm (7,4”)

Adancime: 102 mm (4”)

Centre de fixare: 222 mm x 102 mm (8,75”x 4”) (desen AutoCAD disponibil)
Intrare cablu: Gauri diametru 5 x M20

Greutate: 1,3 kg (3 Ibs)

Tabelul 4 — Specificatii controler W4005NV46Al /B

7.3.1. Sigurante controler W4005NV46AI /B

Controlerul din seria W400 are trei sigurante inlocuibile. Va rugadm sa utilizati informatiile de mai jos atunci
cand comandati sigurante noi.

F1, F2, F6 2A; 250V TR5, temporizare FUSE-ELITE-2
F5 200 mA TR5, temporizare FUSE-ELITE-200
Tabelul 5 — Date nominale sigurante W4005NV46AI /B

7.4 TS1VA4AI /B — Senzor de aliniere Touchswitch™

Specificatii TouchSwitch

Tensiune de alimentare: 24 Ve (TS1V4AI)

Consum energetic: 50 mA

Indicatori: LED-ul rosu arata cand este alimentat si releul este energizat.

Reglare: Sensibilitatea fortei este setata din fabrica la aproximativ 3,6 kg (8 Ibs.).

lesire: Contact de releu comutator nepus sub tensiune, capacitate nominala de 5 A 250 VCA;
Neinductiv.

Constructie corp: Otel presat, acoperit cu praf.

Constructie parte frontala:  Otel inoxidabil calit.

Lungime cablu: 3 metri (9ft)

Conductori: 6 nuclee; 22 AWG

Greutate: 1,36 kg (3 Ibs)

Protectie: IP 66

Dimensiuni: 86 mm (3,5”) diametru x 44 mm (1,75”) adancime

(desen AutoCAD disponibil)
Tabelul 6 — Specificatii TS1V4AI /B
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7.5 P300V34Al /B — Senzor de proximitate pentru controlul vitezei

Tensiune de alimentare: 10-30 V¢

Tip iesire senzor: Tranzistor optoizolat (utilizare NPN sau PNP)

Date nominale iesire senzor: 100 mA @ 30 Vc MAX

Viteza maxima detectabila: 200 Hz (3000 RPM viteza arborelui, cu montare WG4A-BR)

Lungime cablu: 3 metri (9 picioare)

Conductori: 4 nuclee; 22 AWG

Interval de detectie: 12 mm

Protectie: IP65

Dimensiuni: Diametru 30 mm x 92 mm lungime (desen AutoCAD disponibil)
Greutate: 0,2 kg

Tabelul 7 — Specificatii P300V34AI /B

7.6 WGA4A-BR /B — Montare senzor de vitezi Whirligig®

Material arbore: Otel inoxidabil

Material corp: Propilena

Tip rulment: Otel inoxidabil sigilat
Marime gaura de montare: M12

Viteza maxima: 1500 RPM

Numar de tinte: 4

Protectie: IP40

Dimensiuni: Desen AutoCAD disponibil
Greutate: 0,25 kg

Tabelul 8 — Specificatii WG4A-BR /B

7.7 ADB910V3AI /B — Senzor temperatura rulment, adancime reglabila

Tip termistor: NTC
Curba de raspuns: Exponentiala
(Va rugam sa contactati 4B pentru mai multe detalii)
Lungime cablu: 3 metri (9 picioare)
Conductori: 2 nuclee; 22 AWG; polaritate independenta
Lungime sonda: 100 mm
Filet montare pe corp: 1/8” Rc (BSPT)
Dimensiuni: Desen AutoCAD disponibil
Protectie: IP65
Greutate: 0,25 kg

Tabelul 9 — Specificatii ADB910V3AI /B

Pagina 10 din 44




4B - W4005 SISTEM DE MONITORIZARE A ELEVATORULUI BUHLER R8.2 — 12 lanuarie 2015

8. Instalare mecanica

PERICOL: CUPELE EXPUSE SI PARTILE IN MISCARE POT CAUZA VATAMARI GRAVE SAU
DECES. OPERATORUL TREBUIE INTOTDEAUNA SA BLOCHEZE ALIMENTAREA INAINTE DE A
SCOATE CAPACUL USII DE VIZITARE A ELEVATORULUI SAU INAINTE DE A EFECTUA ORICE
INSTALARE SAU LUCRARE DE INTRETINERE.

8.1 TS1V4Al /B — Senzor de aliniere Touchswitch™

Gaura pentru Touchswitch™ trebuie sa fie data in carcasa cu o carota de 55 mm diametru (Figura 2), centrata
la marginea benzii. Gaura trebuie sa fie curatata si debavurata pentru a evita ca suporturile de fixare
al TouchSwitch sa se atinga si sa dea alarme false de nealiniere. Puteti monta Touchswitch™ cu 2 dintre cele 4
gauri ale flansei, presupunand ca ele sunt pozitionate pe diagonala, unele fata de altele (Figura 1). Garniturile
incluse pot fi utilizate ca sablon pentru a plasa corect gaurile flansei. Touchswitch™ trebuie sa fie montat
pe o suprafata plata, de preferat cu o intrare a cablului orientata intre ora 3 si ora 9 de pe ceas.

Figura 2 — Caroti pentru gaura de montare a TouchSwitch Figura 1 — Gaura de montare a TouchSwitch

Touchswitch™ poate fi montat utilizdnd una dintre cele trei metode urmatoare:

a) Gauriti si filetati carcasa masinii pentru suruburile filetate M6. Asigurati-va ca suruburile utilizate
pentru a fixa Touchswitch™ sunt destul de scurte pentru a nu interfera cu functionarea masinii.

b) Utilizati piulite nituibile filetate pentru suruburile M6. Lungimea piulitei nituibile va depinde de
grosimea carcasei masinii. Asigurati-va ca suruburile utilizate pentru a fixa Touchswitch™ sunt
destul de scurte pentru a nu interfera cu operarea masinii.

¢) Sudati cu descarcare capacitiva M6 x 30 mm bolturile de sudura filetate, la carcasa masinii.

Cand plasati garnitura flansei pe Touchswitch™, asigurati-vda ca banda sau roata de transmisie intra in
contact cu fata Touchswitch™-ului, Thainte de a intra in contact cu orice alta suprafata interna a piciorului
sau a carcasei transportorului. Este bine ca roata de transmisie sa nu fie mai departe de 30 mm péana la
40 mm de fata Touchswitch™-ului.
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Cand montati pe sectiunea principald a unui elevator, incercati sa prindeti banda si roata de transmisie.
Pe un elevator, montati Touchswitch™ deasupra liniei de centru a arborelui din partea de sus, in partea
de descarcare a rotii de transmisie, daca este posibil. Uneori, acest lucru nu este posibil din cauza unei usi
de vizitare sau alte obstacole. Tn acest caz, Touchswitch™ poate fi montat in partea de sus a rotii de
transmisie principale. Tncercati sd montati Touchswitch™-urile astfel s§ fie accesibile de pe pasarela
sectiunii de sus. Asigurati-va ca montati Touchswitch™-urile exact unul vis-a-vis de celdlalt. Pentru pozitii
tipice de montare pe un elevator cu cupe, a se vedea Figura 4 si Figura 5.

Pe piciorul elevatorului, montati Touchswitch™ in partea superioara a rotii de transmisie de la capatul benzii,
daca nu sunt obstructii. Daca sunt descoperite obstructii, utilizati partea inferioara a rotii de transmisie,
dar asigurati-va ca aveti Touchswitch™-urile montate exact unul vis-a-vis de celalalt. Montati Touchswitch™
deasupra liniei de centru a arborelui piciorului, pe pozitia cea mai inalta posibil a arborelui (Figura 5).

8.1.1. Dimensiuni TouchSwitch

‘ 45 mn 13 rn

N

Otel célit si revenit 50 mm J/
diametru ' 4% M6 giuri de
fixare, plasate |a
\ \ P
Buton de testare \ — Intrare cablu distante egale pe un

\ diametru de 73 mm
‘—— 6 Cabluri lungi de
3 mx conductoare 22 AWG

Figura 3 — Dimensiuni TouchSwitch
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8.1.2. Diagrame montare TouchSwitch

8.1.2.1. Pozitii tipice de montare pe un elevator cu cupe

TN

Touchswitch™ trebuie sa fie instalat mai
_ sus de arborele superior, intr-o pozitie
_$ aflata, orientativ, intre ora 9 si ora 3 de pe
ceas si cat mai aproape posibil de ora 3.

Notd: montati perechi de TouchSwitch-uri
exact vis-a-vis unul de celalalt pe partea
‘ dreapta si stanga a elevatorului cu cupe.

VAVAVAVAVAVAVAVA\

Montati Touchswitch™ pe partea

VVVVVVVV

superioara a piciorului (daca este

MANANANAAND ANAANAANN

posibil) in cel mai inalt punct la care
poate fi reglat arborele piciorului.

Figura 4 — Pozitii de montare a Touchswitch — Piciorul elevatorului
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8.1.2.2. Pozitii tipice de montare in partea de jos a unui elevator cu cupe

AN/
VA

Montati Touchswitch™ pe partea
superioara a piciorului (daca este
posibil) in cel mai inalt punct la care
poate fi reglat arborele piciorului.

Montati Touchswitch™-urile exact

ARBORE PICIOR vis-a-vis unul de celdlalt si in linie cu
BANDA roata de transmisie si banda,

— . pentru a detecta nealinierile fie ale

1

rotii de transmisie, fie ale benzii.
-
L} ==
ROATA DE TRANSMISIE

Figura 5 — Pozitii de montare a Touchswitch — Roata de transmisie inferioara

8.2 WG4A-BR /B si P300V34Al /B — Instalarea senzorului de proximitate pentru
controlul vitezei si a consolei

a) Instalati senzorul pe placa de baza; lasati un spatiu de 2 mm (aproximativ) intre fata senzorului
si protectia tintei. Utilizati consola universala si suruburile furnizate pentru a monta senzorul P300.

b) Exista doua optiuni de a atasa Whirligig® la arborele masinii:
Optiunea 1 - Gauriti si filetati centrul arborelui masinii pentru filet M12 x 15 mm adancime. infiletati
Whirligig® pe arborele masinii cu o cheie fixa cu cap deschis M16, utilizand adeziv adecvat pentru
blocarea filetului (Loctite sau altceva similar)
Optiunea 2 - Utilizati Mag-Con™ conectorul magnetic. Infiletati Mag-Con pe Whirligig® utilizand un
adeziv potrivit pentru blocarea filetului (Loctite sau similar) si atasati unitatea pe arborele masinii.

c) Conectati senzorul in concordanta cu instructiunile producatorului, in timp ce respectati toate
reglementarile electrice relevante si conform IEC 60079-14, IEC 60079-10.

d) Fixati banda alba flexibila pe o structura solida.

e) Varugam sa consultati Figura 6 pentru ilustrarea procesului de instalare.
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Figura 6 — P300 si consola de montare a Whirligig Instalare mecanica

IMPORTANT: NU SCOATETI CAPACUL DE PROTECTIE AL TINTEI WHIRLIGIG®. COMPONENTELE ROTATIVE DE
SUB CARCASA POT PROVOCA RANIRI GRAVE

8.3 ADB910V3Al /B — Senzor temperatura rulment, adancime reglabila

a) Scoateti niplul de ungere existent de pe senzorul rulmentului.

b) Gauriti si filetati la 1/8” Rp (BSPT) x 6 mm adancime.

c) Slabiti piulita holender si scoateti sonda senzorului.

d) Tnsurubati corpul senzorului in noua gaura filetats din lagérul rulmentului.

e) Reintroduceti sonda de temperatura in piulita holender, regland adancimea pentru a se potrivi
adancimii rulmentului.

f) Strangeti piulita holender utilizand o cheie fixa adecvata.

g) Cuplul de strangere maxim recomandat pentru piulita holender este de 2 Nm (18 Ib-in). Va rugam
sa nu depasiti aceasta valoare.
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8.4 WA4005NV46AIl /B — Controler elevator seria W400

8.4.1. Instalare protectic W4005NV46AIl /B

a. Caracteristicile nominale IP66 a protectiei trebuie sa fie mentinute. Trebuie sa utilizati cablurile,
presgarniturile si aranjamentele de etansare corecte si conform codurilor de instalare detaliate in EN 60079.

b. Acolo unde alte componente certificate sunt utilizate parte a procedurii de asamblare sau instalare,
utilizatorul trebuie sa tina cont de orice limitari care este posibil sa fie enumerate pe certificatele respective.

c. Cutia este furnizata cu gauri 5 x M20 efectuate in prealabil in partea de jos. Toate deschiderile de intrare
neutilizate trebuie sa fie etansate cu dopuri de inchidere certificate pentru componente, asa cum
se specifica in EN 60079-14. Utilizatorul final trebuie sa instaleze dopurile de oprire certificate pentru
componente sau aparate si presgarniturile in stricta concordanta cu instructiunile producatorului.

d. Tntreaga cablare trebuie si fie efectuate conform codurilor relevante de practicd si/sau instructiunile
(IEC 60079-14, IEC 60079-10).

e. Elementele electronice din interiorul protectiei nu trebuie sa fie modificate. Nu pot fi adaugate
componente noi. W4005NV46AIl /B este aprobat doar cu elementele electronice furnizate de catre
producator. Orice modificari efectuate vor anula aprobarile si garantia.

f. Firele neizolate nu trebuie sa se extinda mai mult de 1 mm dincolo de fata metalica a terminalelor.

g. Toate cablurile trebuie sa fie izolate si sa aiba capacitatea nominala pentru tensiunea corespunzatoare.

h. Nu se va conecta mai mult de un cablu, cu o sectiune transversala nu mai mare de cea precizata in
Tabelul 4 — Specificatii controler W4005NV46A1 /B la niciun terminal, cu exceptia situatiei in care mai
multi conductori au fost anterior uniti intr-o maniera corespunzatoare (ex. cu mansoane), astfel incat ei

prezinta un singur punct de conexiune la terminal.

i. Pentru strdngerea terminalelor se va utiliza intotdeauna o surubelnita dreapta de dimensiuni
corespunzatoare. Cuplul maxim este de 0,51 Nm.

9. Instalatia electrica si cablajul

PERICOL: TOATA ALIMENTAREA ELECTRICA DIN SISTEM SI CABLURI TREBUIE SA FIE
IZOLATA INAINTE DE A INCEPE ORICE INSTALARE SAU LUCRARE DE INTRETINERE.
LUCRUL PE CIRCUITE DESCHISE IN ZONELE ATEX ESTE STRICT INTERZIS SI POATE
CONDUCE LA EXPLOZIE.

9.5 Avertismente
e Semnalele analoage trebuie sa fie ecranate in cazul in care cablurile depasesc 10 m.
e Semnalele digitale pot fi ecranate.
e Tineti cablajul senzorilor separat de cablurile de inalta tensiune.
e Nu plasati niciodata cablurile senzorilor prin aceeasi conducta cu cele ale motoarelor trifazate.
¢ Niciodata nu sudati in apropierea sau in jurul componentelor sistemului furnizat.
e Pozitionati benzile si efectuati darea in functiune a instalatiei inainte de instalarea Touchswitch-urilor.
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Toate cablajele trebuie sa fie conforme codurilor electrice locale si nationale si trebuie sa fie efectuate
de catre un electrician profesionist, calificat, cu experienta. Pentru a va conforma reglementarilor

ATEX, proiectul si procesul de instalare trebuie sa se conformeze, de asemenea, celor mai recente
standarde IEC 60079.

9.6 TS1V4Al /B — Senzor de aliniere Touchswitch™

Montati o cutie de jonctiune la maxim 3 metri de senzor si efectuati conexiunile de cablare necesare,
in interiorul acestei cutii de jonctiune. Un cablu PVC lung de 3 m, izolat, conectat la senzor contine
urmatoarele cabluri 22 AWG:

Buton de
testare

Senzor TouchSwitch

~

HONLDO®NMN

+24 Vcc/ ROSU
0 Vcc / NEGRU

‘ Releu comun / ALB
< Releu normal deschis / ALBASTRU
(iesire senzor)

Releu normal inchis / PORTOCALIU
(NU UTILIZATIY)

PE (impamantare) / VERDE

Figura 7 — Conectarea electricii a TouchSwitch™

Culoare cablu

+24 Ve

0 Ve

Verde PE (ilmpamantare)
Conexiune releu comun

ECET Contact releu, normal deschis (iesire senzor la controler sau PLC)

Contact releu, normal inchis (NU UTILIZATI!) — Asigurati-va ca acest conductor este izolat.
Tabelul 10 — Cablare senzor electric TouchSwitch™
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9.6.1. Functionare senzor

Acesta este intrerupator de limitd electronic. Senzorul reactioneaza la presiunea aplicatd pe fata
senzorului. Daca presiunea este mai mare de 3,6 kg, atunci senzorul va comuta releul intr-o stare de
alarma (a se vedea Figura 9). Daca senzorul este alimentat si functioneaza in mod corespunzator si nu este
aplicata nicio presiune pe fata lui, atunci senzorul va energiza releul si va indica starea OK, prin aprinderea
unui LED (a se vedea Figura 8).

Fata senzorului LED ROSU APRINS
"SR ’

v

O Albastru

Nicio -

presiune :| !\
aplicata L o Al

L

Y ) O Portocaliu

I

Senzor alimentat si nu se aplica nicio presiune

Figura 8 — TouchSwitch in stare de functionare OK

Fata senzorului LED ROSU STINS
¢ ) i
Presiune
aplicat3 O Albastru
— AR
B ¢ o Alb
v
\_ ) O Portocaliu

l

Este aplicata presiune sau nu exista alimentare sau

Figura 9 — TouchSwitch in stare de alarma

NOTA: TouchSwitch™ este livrat pre-calibrat din fabric3 si nu este posibild nicio reglare a sensibilit3tii.
Senzorul este calibrat s activeze starea de alarm3 atunci cand presiunea depdseste 3,6 kg. in cazul in care
este necesar sa modificati aceasta valoare, va rugam sa luati legdtura cu reprezentantul dvs. 4B pentru mai
multe informatii.
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9.6.2. Testarea si darea in folosinta

TouchSwitch™ are o functie unici de auto-testare, ce-i permite sa verifice daca sistemul este cablat corect
fara necesitatea scoaterii senzorului. Sistemul are un mecanism de auto-verificare activ, intre senzori si
controler. Totusi, 4B continua sa recomande sa se verifice, macar o data pe an, daca semnalul de oprire de
la controlerul W4005NV46Al /B inchide elevatorul si daca semnalul de alarma al releului este vizibil pentru
operatori. Procedura de testare este indicata mai jos.
1) Observati ca LED rosu de iesire de pe carcasa senzorului (a se vedea Figura 8) este PORNIT,
iar banda sau roata de transmisie nu ating senzorul.
2) Rasuciti incet butonul de testare (a se vedea Figura 7) in sens orar, cu mana, pana cand LED-ul
devine OPRIT.
3) Verificati daca alarmele si opririle sistemului general functioneaza conform asteptarilor (a se vedea
Figura 9)
4) Odata ce sunteti complet satisfacuti ca sistemul poate fi oprit si ca alarma este procesata corect,
rasuciti butonul de test in pozitia sa originala (aproximativ o rasucire) si asigurati-va ca este slabit.
5) Observati ca LED-ul este acum PORNIT.

9.6.3. Cablare electrica TouchSwitch

—— / m-:}ﬁ
£ PORTOCALIL X
TOUCHSWITCH ' oun_|
) | ,
STAMGA \ ,/;F;RU J
\ Cat) /
R
ALIMIERE 5U5
SEGRLI
PORTOCALIL
TOUCHSWITCH s
DREAPTA
ALSASTRU
VERDE = 1 10 +24 VOO (F2)
8 | ALIMIERE ZOMA SUPERIOARA
9 | ALINIERE ZOMA INFERIOARA
_ SEGRU
PORTOCALIL
ALE
TOUCHSWITCH ] L i
STANGA R o
ROEU
WERDE
ALIMIERE 105
e B
TOUCHSWITCH [ e s
DREAPTA - © s | PE
1 .-".l'::HA'\-Il:.
L h RO L]

— Indica faptul cd acest cablu nu este conectat si trebuie sa fie 1zolat.
Figura 10 — Diagrama de cablare a TouchSwitch
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9.7 P300V34Al /B — Senzor de proximitate pentru controlul vitezei

P300 - OPTIONAL - TREBUIE SA

FIE CUMPARAT SEPARAT

— & | +24VCC(F1)
= 1L | VITEZA sUsS
12| vITEZA JOS
13| ovcC
SuUS
JOS

.
i
il
|‘ ‘m ‘M“ +24VCC {F1)
‘ ‘ ‘|‘| ‘ \ VITEZA SUS
| | “ | | | VITEZA JOS

Figura 11 — Diagrama de cablare a senzorului de viteza

9.8 ADB910V3Al /B — Senzor temperatura rulment, adancime reglabila

NTC 1 (TEMP, RULMENT 13
NTC 2 (TEMP, RULMENT 2>
NTC 3 (TEMP, RULMENT 33
NTC 4 (TEMP., RULMENT 4>
+24 WCC (F12
+24 WCC (FL»

RULMENT
TEMP, 1

] fof o ]~]

RULMENT
TEMP, 2

sSUs

JOS

RULMENT
TEMP, 3

RULMENT
TEMP, 4

Figura 12 — Diagrama de cablare a HBS
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9.9 WA4005NV46AIl /B — Controler elevator W400

9.9.1. Scheme de cablare a sistemului general

0 -~ 105
I

JE

SEMEDR RULMENT

ALIMIERE STAMGA, SUS |
|
SUS I
|

FIEREIMTE

PICIOR
ELEVATOR

FIERBINTE

SEMNZOR RULMENT

ALIMIERE DREAFTA, 5U5

1
iy

|

SEMZOR RULMENT FIEREINTE

(TREBUIE 54 FIE CUMPARAT
SEFARAT)

R8.2 — 12 lanuarie 2015

NOTE:
IB - CUTIE DE RACORD

@ aratd cablu ecramat. Ceranarea va fi Impamantatd
doar la un capat.

Trebuie 53 fie utilizate conducte de metal pentru a
proteja cablurile de deteriorare fizica, zcolo unde
este cazul,

Wa rugam sd retineti: Mumarul real al cutiilor racord

necesare pentru cablarea sistemului poate fi diferit

de acest desen i va depinde de utilizare.

AT
I
WAOOSNVABAI /B
ALINIERE STAMGA, 05 ALINIERE DREAFTA, JOS UNITATEA DE CONTROL
SENFOR SEMMALE ANALOMGE
RULMENT A
j«\ . e LG L
O —l C_) SEMNALELE DOGITALE
FOR - = SEHIOE POT Al ECRANATE oF
-iL.IV::“IJ? F :P:H:'nlh'i LAAE I'\'l '-l:gikﬂlh TE
'F\‘| CLITIE DE -\‘1
16 I-l RACORD l\ },I
——
MOTOR " wee!
DISPOZITIV LONERILING Mveef
DE FORMIRE PROFINETS l.'lf_. J_-r. vCA
+24 WCC HAZARDION 50/60 Hz
Pl

Figura 13 — Diagrama de cablare a sistemului general
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9.9.2. Diagrama de cablare a circuitului de pornire/oprire a motorului
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Figura 14 — Cablare circuit pornire/oprire motor
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Avertisment: Tensiunea reactiei contactorului aplicata la pinii 17 si 18 trebuie sa fie doar 24 Vcc!
O tensiune mai inalta decat aceasta va deteriora acest circuit si nu va fi utilizata!

Nota: Va rugam sa consultati sectiunea 7.3 - W4005NV46AIl /B — Controler elevator seria W400 pentru
informatii privind valorile nominale ale tensiunii si curentului in relee.

Nota: Releele de alarma si oprire sunt prezentate in stari de functionare normale ale masinii.

(Va rugam sa contactati 4B pentru diagrame de cablare suplimentare)
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10. W4005NV46AIl /B Descriere functionare controler

10.10 Descriere functionare generala

Controlerul W4005NV46Al /B oferad un sistem al elevatorului, complet automat, de prevenire a pericolului
de explozie a prafului combustibil. Toate conditiile de pericol de explozie a elevatorului sunt ih mod
constant monitorizate, iar elevatorul este oprit, atunci cand continuarea functionarii nu mai este sigura.
Nu este necesar niciun PLC sau alta interventie de control pentru a oferi siguranta exploatarii.

10.11 W4005NV46Al /B LED-uri controler

Indicator prezenta tensiune l 2
Indicatori LED temperatura
inalta

Afiseaza starea celor 4
temperaturi ale rulmentilor
OPRIT — senzor OK

CHIHLIMBAR - alarma
L

Etichete senzor

Placuta ce permite atribuirea
unei etichete de senzor
pentru fiecare intrare.

Indicatori LED nealiniere
Afiseaza starea senzorilor de
nealiniere de sus/jos

‘ TEMPERATY e -
OPRIT — senzor OK @ 1 MSaGHygyr LED ALARMA / STOP
ROSU - alarma @ 2msauichey;
§ Uoerseeen Afiseaza starea de alarma
TECTED -
T ® iy a elevatorului

Indicatori vitezi LED : € umistop
Afiseaza starea vitezei curente
a elevatorului

OPRIT — senzor OK

OPRIT — nicio alarma prezenta

PORNIT — alarma prezenta

BUHLER PART #: LBEB-150%00

ROSU - alarma

| gt - ias
LED ELEVATOR IN
FUNCTIUNE

Afiseaza starea de functionare
a elevatorului

OPRIT fix — oprit

PORNIT fix — in functiune
Clipind - pornire/calibrare

Figura 15 — LED-uri controler W400

PART No

4B UK. Lgeds, England Clipind — elevatorul a fost
sipo ‘ oprit din cauza unei alarme.

LED-ul senzorului care a

provocat oprirea trebuie sa

clipeasca si el.

Clipind impreuna cu LED-ul
ELEVATOR IN
FUNCTIUNE - calibrarea
este in curs de desfasurare
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10.12 W4005NV46Al /B Butoane controler

Buton MUTE (sonor oprit)

Apasare scurta - aceasta va
deschide releul de alarma,
daca este prezenta o alarma.
Alarmele noi vor inchide releul

de alarma.

Alarma MUTE nu va opri
procesul de inchidere.
Elevatorul tot va fi oprit, daca
starea de alarma continua.

Apasare lunga (S s) - resetare
defectiune controler, dupa o
inchidere la alarma

Nu este posibil sa reporniti
elevatorul dupa o inchidere
datorata alarmei fara a reseta
mai intdi defectiunea, apasand
lung butonul MUTE.

Releul alarmei se va deschide
dupa ce defectiunea
controlerului a fost resetata.

Figura 16 — Butoane controler W400

TEMPERAY
HigH  ORE
TEMPERATY e
1 MISALIGNMENT
@ 2isaucnmey

UNDERSPEE
@ DETECTED

@ cEevarorruy

@ Auammstop

BUHLB#PART #: LBEB-15045-001

R8.2 — 12 lanuarie 2015

Buton TEST

Apaisare scurta - test simplu
al controlerului
Toate LED-urile clipesc o data.

Doua apasari scurte - test
complet al sistemului
Trebuie apasat a doua oara, la
1 secunda de la prima apasare.
Test simplu + simulare
inchidere la alarma.
ACEASTA VA OPRI
ELEVATORUL.

Apasare lunga (Ss) -
comanda incepere calibrare
In modul viteza unica, viteza
rotirii este salvata.

In modul de viteza diferentiala,
viteza de jos este impartita la
viteza de sus si este salvat

raportul.

Calibrarea poate fi initiatd pe un
elevator oprit sau 1n functiune.
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10.13 Intrerupitoare setiri

W4005NV46Al /B are toate setarile reglabile disponibile prin cele doua intrerupatoare de pe PCB — SW1
este un intrerupator rotativ, iar SW2 este un intrerupator DIP. VA rugam sa consultati Figura 17 pentru
a vedea localizarea celor doua intrerupatoare.

SW1 — intrerupator rotativ -

SW2 — intrerupator DIP

Figura 17 — localizare intrerupitoare W4005N

Nota: Unitatea W4005NV46Al /B va citi starile intrerupatoarelor doar in cursul pornirii. Daca sunt necesare
modificari ale setarilor, atunci unitatea trebuie sa fie oprita, starile intrerupatoarelor modificate, apoi
W4005NV46Al /B poate fi pornit din nou si vor fi aplicate noile setari.

10.13.1.  intrerupitor rotativ (SW1)

intrerupatorul rotativ SW1 este utilizat pentru a configura W4005NV46Al /B nivelul de alarmi al
controlerului temperaturii. A se vedea Tabelul 11 de mai jos.

55
60 - Implicit
65
70
75
80
85
90

N O o WN RO

Tabelul 11 — Nivele de alarmi de temperaturi SW1
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10.13.2. intrerupitoarele DIP (SW2)

Aceste Intrerupatoare sunt utilizate pentru configura urmatoarele setari:

Numar Descriere Pozitia spre stanga Pozitia spre dreapta
mtrerupator

Mod detectare viteza

Mod viteza unica

R8.2 — 12 lanuarie 2015

Mod viteza diferentiala

2 intarziere la pornire 10s 30s

3 HBS sus activat OPRIT PORNIT

4 HBS jos activat OPRIT PORNIT

5 Niciun efect - -

6 Niciun efect - -

7 Selectare protocol PLC ProfiNet Ethernet/IP
8 Niciun efect - -

Tabelul 12 — Setari SW2 W4005NV46AIl /B

10.13.2.1. Mod detectare viteza

Controlerul W4005NV46AI /B suporta doua moduri de viteza: Unica si diferentiala.

Tn modul de vitezd unica (acesta este modul implicit) doar un singur senzor de vitezd este utilizat pentru
a monitoriza arborele de jos al elevatorului. W4005NV46Al /B este calibrat pentru o viteza normald de
functionare a elevatorului si este declansata o alarma daca in starea normala de functionare, viteza
se modifica, asa cum se explica in paragraful 10.15.1 - Alarmd sub-vitezd — alunecare bandd.

Tn modul de viteza diferentiald, este necesar ca utilizatorul s3 instaleze doi senzori P300*. W4005NV46AI /B
va fi calibrat la un raport intre vitezele arborelui de sus si de jos. Viteza de functionare a elevatorului poate
varia deoarece W4005NV46Al /B nu are salvata o viteza de functionare normala, dar, in schimb, raportul
dintre vitezele arborelui de sus si de jos trebuie sa ramana constant. Daca arborele de jos devine mai lent
decat arborele de sus, atunci se va declansa alarma.

*Nota: Ca standard, in pachet este furnizat un singur senzor P300. Cel de-al doilea senzor trebuie sa fie
cumparat separat. Va rugam sa consultati informatiile de la finalul acestui manual pentru a vedea datele de
contact necesare in acest scop, din intreaga lume.

10.13.2.2. Intarziere la pornire

Aceasta este o intarziere de la momentul in care elevatorul a pornit. In cursul acestei perioade, orice
alarme de viteza vor fi ignorate. Aceasta da elevatorului timp sa atinga viteza normala de functionare.

10.13.2.3. HBS sus/jos activat

Acest intrerupator oferd o optiune de a activa/dezactiva monitorizarea temperaturii. Aceasta poate
fi realizata numai la perechile de senzori de sus si de jos.

Atunci cdnd este activata monitorizarea temperaturii, senzorii de temperatura a rulmentilor
trebuie sd fie conectati la W4005NV46Al /B, altfel o alarma circuit/deschis va fi mereu
prezentd, iar W4005NV46AI /B nu va permite elevatorului sa porneasca.

Pagina 27 din 44




4B - W4005 SISTEM DE MONITORIZARE A ELEVATORULUI BUHLER R8.2 — 12 lanuarie 2015

10.13.2.4. Selectare protocol PLC

WA4005NV46Al /B accepta doua dintre protocoalele importante de Ethernet industrial din industrie:
ProfiNet si Ethernet/IP.

10.13.3. Setari fixe:

Existd un numar de setari fixe Tn cadrul unitatii, care nu pot modificate. Aceste setari sunt foarte
importante de cunoscut atunci cand se opereaza produsul. Va rugam sa consultati sectiunea Alarme si
oprire pentru mai multe informatii.

10.14 Calibrarea W4005NV46Al /B

Unitatea W4005NV46AI /B este livrata in stare necalibratd. Aceasta este vizibila prin alternarea alarmei LED
si a releului, la fiecare secunda. W4005NV46AIl /B TREBUIE sa fie calibrat inainte de a putea fi utilizat
pentru a controla elevatorul. Aceasta procedura este exact aceeasi atat pentru modul de viteza
diferentiala, cat si pentru modul de viteza unica.

Trebuie sa fie respectati pasii urmatori, pentru a calibra controlerul W4005NV46Al /B.

a) Apasati si mentineti apasat butonul TEST timp de 5 secunde — aceasta va porni procesul de calibrare,
iar WA005NV46AI /B va astepta sa fie aplicat semnalul de functionare a motorului. in aceast§ stare,
LED-ul alarma/oprire al W4005NV46AI /B va continua sa alterneze, dar releul alarmei se va deschide.

b) Actionati butonul START de pe starterul motorului. Acesta trimite un semnal de functionare
a motorului catre terminalul 16 al W4005NV46AI /B, care va face ca releul de oprire sa fie alimentat
si va permite masinii sa porneasca. Contactorul N/C auxiliar trebuie sa fie utilizat pentru a furniza
semnalul de rdspuns fnapoi la controlerul WA4005NV46Al /B. LED-urile ALARMA/OPRIRE
si ELEVATOR TN FUNCTIUNE vor clipi in acest moment.

c) Procedura de calibrare dureaza 20 de secunde plus intarzierea la pornire (a se vedea paragraful
10.13.2.2 pentru mai multe detalii).

d) Atunci cand procedura de calibrare este completd, unitatea va intra in functionare normala. Orice
modificare de viteza sau nealiniere sau temperatura dincolo de nivelele permise va provoca acum
actiunea corespunzitoare de ALARMA sau OPRIRE.

Daca este necesar sa recalibrati WA005NV46Al /B, va rugam sa repetati pasii de mai sus.

10.15 Alarme si oprire

Fiecare sursa de alarma (senzor) are propria sa alarma si temporizator de intarziere a opririi. Imediat ce
este detectata o stare de alarma, LED-ul corespunzator se aprinde imediat pe fata unitatii. Releul de alarma
se va inchide dupa ce expira intarzierea alarmei, iar releul de oprire se va deschide dupa intarzierea opririi.
Toate temporizatoarele sunt cumulative, astfel incat, daca o stare de alarma este detectata in mod repetat
si eliminata (oscilatii ale benzii), elevatorul va fi in cele din urma oprit, daca senzorul ramane intr-o stare de
alarma mai mult decat in starea OK.

10.15.1. Alarma sub-viteza — alunecare banda

Aceasta stare este detectata masurand constant viteza arborelui de jos (mod viteza unicd) sau comparand
vitezele arborilor de sus si de jos (mod de viteza diferentiald). Comportamentul este diferit, in functie
de modul de viteza selectat.
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Viteza detectata: Alarma Stop

Temporizare Temporizare
releu releu

Mod viteza unica

<90% din viteza calibrata (PPM) Alarma sub-viteza 1s 5s
<80% din viteza calibrata (PPM) Alarma sub-viteza grava 1s 1s
>110% din viteza calibrata (PPM) Alarma supraviteza 1s 5s
>120% din viteza calibrata (PPM) Alarma supraviteza grava 1s 1s
Mod viteza diferentiala
<90% din raportul vitezelor calibrate Alarma sub-viteza 1s 5s
<80% din raportul vitezelor calibrate Alarma sub-viteza grava 1s 1s
>110% din raportul vitezelor calibrate Alarma supraviteza 1s 5s
>120% din raportul vitezelor calibrate Alarma supraviteza grava 1s 1s

Tabelul 13 — intéarzieri alarma si oprire

Tntarzieri la viteza de pornire

ntarziere la viteza de pornire 10 s/ 30 s (intrerupator selectabil)

Detectare blocare <25% din viteza calibrata atinsa dupa 5 s /10 s, in functie de intarzierea la
pornire selectata.

Tabelul 14 — intarzieri vitezi la pornire

Pentru monitorizarea vitezei este utilizat un intrerupdtor cu intarziere la pornire selectabild. Tn cursul
acestei Intarzieri la pornire, viteza nu este monitorizata. Este implementatd o detectare suplimentara
a blocarii elevatorului in controlerul W4005NV46Al /B. Daca, dupa intarzierile specificate in Tabelul 14 —
Intarzieri vitezd la pornire, viteza elevatorului incd nu a atins cel putin 25% din viteza calibrats,
W4005NV46AIl /B va presupune ca elevatorul este blocat si va opri imediat elevatorul, fara a astepta sa
treaca perioada de intarziere la pornire.

10.15.2. Alarma nealiniere banda

W4005NV46AIl /B are doud zone de intrare a alinierii benzii, concepute sa fie utilizate pentru detectarea
nealinierii benzii elevatorului de sus si de jos. Sistemul vine cu patru senzori Touchswitch inclusi in pachet.
Daca este necesara o monitorizare suplimentard a alinierii benzii, atunci senzorii suplimentari pot
fi conectati in serie cu cei existenti. Exista o intarziere la pornire in cursul cdreia alarmele de nealiniere sunt
ignorate de W4005NV46Al /B. Dupa aceasta perioada, intarzierea releului de alarma si intarzierea releului
de oprire va fi asa cum este detaliata in Tabelul 15.

Conditii de nealiniere Timp [s]

Intarziere la pornire, nealiniere 20s
Intarziere releu alarm3, nealiniere 5s
Intarziere releu oprire, nealiniere 15s

Tabelul 15 — Intarzieri alarma nealiniere
10.15.3. Alarma senzor temperatura rulment fierbinte

Patru senzori NTC de temperatura a rulmentului pot fi conectati la controlerul WA005NV46Al /B asa cu se
arata in Figura 12. Intrarile vor monitorizate in mod constant pentru urmatoarele stari:
a) Circuit deschis
b) Scurtcircuit
c) Alarma temperatura nalta
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Valoarea temperaturii de mai sus pe care o va detecta alarma este configurata asa cum se descrie
la paragraful 10.13.1. Starea de temperatura nalta nu va permite elevatorului sa porneasca daca elevatorul
este oprit. Daca elevatorul functioneaza si este detectata o alarma de temperatura Tnaltda, urmatoarele
relee de alarma si oprire vor aplica:

Intarzieri alarma temperatura Timp [s]
intarziere releu alarma 5s

intarziere releu oprire 30s
Tabelul 16 — Intarzieri alarmi temperaturi

10.15.4. Oprirea sonorului alarmei

Este posibil sa se recunoasca alarma apasand scurt butonul MUTE (sonor oprit): Aceasta va deschide releul
de alarmd. W4005NV46AIl /B va continua numadratoarea inversa catre starea de oprire, chiar daca se
opreste sonorul alarmei, iar daca sursa alarmei nu este eliberatd, elevatorul se va opri. O noua alarma va
reactiva releul de alarma.

10.16 Testarea functionalitatii

Pentru a testa daca sistemul W4005V46-SYSx /B este conectat corect la controlul elevatorului, utilizatorii
pot apasa butonul ,, Test” de pe capacul frontal. Exista doua tipuri de teste disponibile:

10.16.1. Test simplu

Pentru a testa functionalitatea corecta a microprocesorului si a LED-urilor, poate fi efectuat un test simplu.
Acest test poate fi efectuat atunci cand sistemul fie este in functiune, fie este oprit. Atunci cand butonul
TEST este apasat si eliberat, toate LED-urile vor alterna.

10.16.2. Test extins

Poate fi efectuat un text extins pentru a testa toate releele, LED-urile si functionarea microprocesorului.
Acest test poate fi efectuat apasand butonul ,, TEST” de doua ori, in succesiune rapida. Asigurati-va ca
apasati si eliberati a doua oara in timp ce LED-urile sunt aprinse de la prima apasare, de exemplu, cand este
efectuat testul simplu. Toate LED-urile vor alterna dupa care releul de alarma va fi PORNIT, apoi OPRIT,
dupa 1 secunda. Releul oprire se va deschide si elevatorul ar trebui sa se opreasca daca sistemul
W4005V46-SYSx /B este conectat corect. Toate LED-urile vor continua sa alterneze dupa ce masina a fost
oprita. Defectiunea sistemului trebuie sa fie eliminata Tnainte ca elevatorul sa poata fi pornit dupa ce a fost
efectuat testul extins.

anterior, iar elevatorul functioneazd normal, fird alarme. in cazul in care controlerul se afld
in orice alta stare sau daca este prezenta cel putin o alarma, se poate efectua doar testul

simplu.

Testul extins poate fi pornit numai atunci cdnd controlerul WA005NV46AI /B a fost calibrat
/!\

Asigurati-va ca masina este goald de material inainte de a efectua un test extins!
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10.17 Pornire/oprire normalia a masinii

n conditii normale, elevatorul trebuie s3 fie pornit de citre operator prin apdsarea butonului de pornire de
pe panoul de control. Semnalul de functionare (24 VCC) trebuie sa fie prezent in mod constant pe pinul 16
si, de asemenea, raspunsul contactorului trebuie sa ofere o tensiune de 24 VCC in terminalele 17 si 18 ale
controlerului W4005NV46Al /B de-a lungul duratei starii de functionare a elevatorului.

Operatorul trebuie sa poata opri elevatorul apasand butonul de oprire de pe panoul de control. Aceasta
ar trebui sa elimine semnalul de functionare de la terminalul 16 al controlerului W4005NV46Al /B.

10.18 Repornire dupa oprire la alarma

Daca elevatorul a fost oprit de controlerul W4005NV46Al /B din cauza unei alarme, atunci LED-ul cauzei
alarmei si LED-ul ALARMA/OPRIRE vor clipi, de asemenea, iar releul de alarm3 va rdmane PORNIT pana
cand defectiunea este recunoscuta. Defectiunea poate fi recunoscuta apasand si tinand apasat butonul
MUTE, pentru 5 s. Nu va fi posibild repornirea elevatorului pana cand utilizatorul nu va recunoaste
defectiunea. Tn functie de tipul alarmei, este posibil ca starea s3 fie necesar s§ fie ea eliminata fnainte de
a fi posibila repornirea elevatorului.

11. Avertismente utiliziri gresite des intalnite

Niciodatd si nu puneti in functiune elevatorul cand sistemul W4005V46-SYSx /B este
Tn bypass, adicd nu este capabil si opreasca elevatorul, din cauza unei interventii manuale in
circuitele externe. Masina trebuie sa fie scoasa din functiune pana cand problema este rezolvata.

Este interzis sa scoateti capacul controlerului W4005NV46AlI /B sau a oricarei cutii de jonctiune
utilizate pentru cablarea sistemului atunci cand existd tensiune pe ele. VA rugam sa izolati
alimentarea inainte de a deschide carcasa oricérui circuit sub tensiune. Scanteile de la un contact
sub tensiune pot provoca o explozie atunci cand echipamentul este utilizat Tntr-un mediu ATEX.

Toate cablurile sistemului sunt 24 VCC, Asigurati-va ca nu sunt conectate la sistem semnale
CA principale sau CA de 1naltd tensiune (cu exceptia celor care alimenteaza controlerul
W4005NV46AI /B): Aplicarea unei tensiuni incorecte poate duce la defectarea
echipamentului sau la vatamare.

> BB

12. Optiuni de comunicare

Unitatea vine cu o priza Ethernet RJ45 standard integratda. Unitatea este trimisa din fabrica avand
urmatoarea adresa de IP presetata:

Setare Ethernet

Adresa IPV4 192.168.1.100
Masca subretea 255.255.255.0
Gateway implicit 192.168.1.1

Server DNS principal  0.0.0.0
Server DNS secundar 0.0.0.1
Tabelul 17 — Setiri implicite Ethernet
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Controlerul W4005NV46Al /B accepta protocoale de comunicare ProfiNet si Ethernet/IP. Alocarea datelor
este exact aceeasi pentru ambele protocoale si este data in Tabelul 18 — Alocare date Ethernet (iesire).

Ordinea byte-ilor in cuvinte este dependenta de protocolul selectat. Pentru ProfiNet este little-endian,
iar pentru Ethernet/IP este big-endian.

Controlerul W4005NV46Al /B are, de asemenea, un server FTP. Acesta trebuie utilizat doar pentru
actualizari de firmware. Utilizatorul nu trebuie sa utilizeze aceasta server FTP pentru a stoca niciun fel de
fisiere deoarece este posibil sa devina problematic sa se efectueze actualizarile de firmware ulterioare daca
nu este suficient spatiu ramas pe dispozitiv. Va rugam sa contactati suportul de vanzari al 4B pentru
a obtine ghidul de actualizare firmware.
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12.19 Alocare date Ethernet

R8.2 — 12 lanuarie 2015

Tabel alocare date Ethernet (iesire)

Nr.
identificare

10
11

12

13

14

15

16
17
18
19
20
21
22
23

24

25
26

27

Sectiune

Stare sistem

Alarma

Sectiune viteza

Cap nealiniere

Coada nealiniere

Senzori temperatura

Configurari

Comenzi speciale

Nume

Stare sistem
Timp stare [0,1 s]
Semnale

Cauza oprire
Timp pana la oprire [0,1 s]
Sonor oprit (inactiv)

Stare

Viteza nominala [0,1%)]
Viteza maxima [0,1 PPM]
Viteza maxima [0,1 PPM]
Calibrat

Viteza unica [0,1 PPM]
Calibrat

Viteza diferentiala [0,1%]

Stare

Stare

Temperatura
Valoare alarma [°C]
Stare

Valoare [°C]
Stare
Valoare [°C]
Stare
Valoare [°C]
Stare
Valoare [°C]

Valori SW2
Valori SW1

Versiune firmware procesor
principal

Comanda ACK

Tabelul 18 — Alocare date Ethernet (iesire)

Lungime
(byte)

N NN

N N N NN

N NN N N N DNDNNDN

[

Offset byte

10

12
14
16
18
20

22

24
26

28

30
32
34
36
38
40
42
44

46

47
48

50
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Tabel alocare date Ethernet - intrare

Nr. Sectiune Nume Lungime Offset byte
identificare (byte)
Comenzi speciale
1 Numar comanda speciala 1
2 Date comanda speciala 4 1

Tabelul 19 — Alocare date Ethernet - intrare

IMPORTANT: ORDINEA BYTE A CUVINTELOR DEPINDE DE PROTOCOL. LITTLE-ENDIAN
PENTRU PROFINET SI BIG-ENDIAN PENTRU ETHERNET/IP.

12.19.1. Stare sistem

Valoare Descriere
(decimala)

0 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
1 SE INITIALIZEAZA Stare initializare pornire
2 OPRIT Elevator oprit si gata de functionare
3 SE PORNESTE Elevator pornit. Se asteapta sa treaca perioada de pornire.
4 TN FUNCTIUNE Elevator in functiune.
5 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
6 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
7 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
8 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
9 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
10 OPRIRE Semnal ,elevator in functiune” eliminat, dar senzorul de viteza inca
detecteaza viteza. Elevatorul incetineste.
11 NECALIBRAT Unitatea W4005NV46Al /B nu este calibrata. Va rugam sa consultati
manualul pentru informatii privind calibrarea unitatii.
12 SE ASTEAPTA Proces de calibrare pornit. Controlerul W4005NV46AIl /B asteapta
CALIBRAREA semnalul motorului de FUNCTIONARE.
13 INTARZIERE Calibrare 1n curs de desfasurare. Se asteapta sa treaca intarzierea de
CALIBRARE ) la pornire.
14 SE CALIBREAZA Calibrare in curs de desfasurare.
15-65535 NEVALABIL Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul

Tabelul 20 — Ethernet — stare sistem

12.19.2. Timp stare sistem [0,1 s]

Acest camp WORD devine activ in cursul intarzierii la pornire (Stare sistem == SE PORNESTE) sau
a Intarzierii la calibrare (Stare sistem == INTARZIERE LA CALIBRARE). Acest camp returneaza numarul de
secunde ramase, in incremente de 0,1 s. Valoarea trebuie sa fie impartita la 10 pentru a obtine secundele.

Cand este in stare de calibrare (Stare sistem == SE CALIBREAZA) acest cAdmp reprezintd procentul % de
proces de calibrare efectuat in 10% unitati. Valoarea trebuie sa fie inmultita cu 10 pentru a afisa procentele
% de unitati complete.

Acest camp are o valoare de 0, de altfel, si trebuie sa fie ignorat n toate starile sistemului.
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12.19.3. Semnalizari

Acesta este un camp WORD de lungime bit. Mai jos gasiti informatia de decodificare bit individuala:

Semnalizari Descriere
sistem

Biti <15:7> Neutilizat

Bit 6 Blocare pornire (daca 1, trebuie sa fie sters asa cum se explica in 10.18 - Repornire dupa oprire la
alarma

Bit 5 Semnalizare sistem de alarma

Bit 4 Stare releu oprire (1 — functionare; 0 — oprit)

Bit 3 Stare releu alarma (0 — OK; 1 — alarma)

Bit 2 W4005NV46Al /B calibrat pentru viteza diferentiala

Bit 1 W4005NV46Al /B calibrat pentru viteza unica

Bit 0 Semnal functionare motor

Tabelul 21 — Ethernet — Semnalizari
12.19.4. Cauza oprire

Acest camp il informeaza pe utilizator care este sursa opririi. Aceasta valoare este blocata dupa o oprire
la alarma, pana cand elevatorul este pornit. Mai jos este data lista surselor de oprire.

Cod cauza oprire | Descriere

Oprire normala. Fara alarma

Alarma de viteza

Alarma nealiniere banda sus

Alarma nealiniere banda jos

Temperatura Thalta pe HBS#1

Temperatura Thalta pe HBS#2

Temperatura thalta pe HBS#3

Temperaturad Tnhalta pe HBS#4

Eroare pornire elevator (alarma a fost prezenta in cursul pornirii)

O 00 N OO Ul p W N L O

Eroare de pornire elevator (elevator blocat)

[EEN
o

Eroare rdspuns contactor. Verificati daca este corect facuta conectarea si sanatatea contactorului
11 Oprire test extins
12-65535 Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati producatorul
Tabelul 22 — Coduri cauze oprire

12.19.5. Timp-pana-la-oprire [0,1 s]

Cand este prezenta cel putin o alarma, aceasta variabila va returna timpul curent pana la oprire
inincremente de 0,1 s. Aceasta valoare trebuie sa fie impartita la 10 in PLC pentru a reprezenta secundele.
Tn toate celelalte conditii, acest cAmp este zero si trebuie sa fie ignorat.

12.19.6. Fara sonor

Acest camp nu este momentan implementat si a fost rezervat pentru utilizare ulterioara. Va rugam sa
ignorati valoarea acestui camp.
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12.19.7. Stare viteza

0 OK Viteza masurata se afla in intervalul de siguranta.
1 SUB-VITEZA GRAVA Viteza masuratd este 20% sub viteza calibrata.
2 SUB-VITEZA Viteza masurata este 10% sub viteza calibrata.
3 SUPRAVITEZA GRAVA Viteza masurats este 20% peste viteza calibrata.
4 SUPRAVITEZA Viteza masurata este 10% peste viteza calibrata.
5la STARE NEVALABILA Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati
65535 producatorul

Tabelul 23 — Ethernet — Stare vitezi
12.19.8. Vitezia nominala [0,1%]
Acest camp returneaza viteza curentd a elevatorului in procente % ale vitezei calibrate sau a raportului de

viteza cand se afla in modul de viteza diferentiala. Incrementul este de 0,1% si acesta trebuie sa fie iImpartit
la 10 in PLC.

12.19.9. Viteza maxima [0,1 PPM]

Acest camp returneaza viteza curenta a arborelui de sus al elevatorului in incremente de 0,1 PPM. Aceasta
valoare trebuie sa fie impartita la 10 in PLC.

12.19.10. Viteza maxima [0,1 PPM]

Acest camp returneaza viteza curenta a arborelui de jos al elevatorului in incremente de 0,1 PPM. Aceasta
valoare trebuie sa fie impartita la 10 in PLC.

12.19.11.  Viteza unica calibrata [0,1 PPM]

Acest camp returneaza valoarea nominala a vitezei elevatorului in modul de viteza unica, cu incremente
de calibrare de 0,1 PPM. Aceasta valoare trebuie sa fie impartita la 10 in PLC.

12.19.12.  Viteza diferentiala calibrata [0,1%0]
Acest camp returneaza valoarea nominald a raportului dintre vitezele de sus si de jos ale elevatorului
in modul de viteza diferentiala calibrata in incremente de 0,1 PPM. Aceasta valoare trebuie sa fie impartita

la 10 in PLC.

12.19.13.  Stare aliniere banda (aceeasi pentru cap si coada)

0 OK Nu este detectata nicio nealiniere
3 ALARMA DE NEALINIERE  Este detectatd nealiniere
1,2si STARE NEVALABILA Stare nevalabilda - eroare sistem survenita. Contactati
4 la 65535 producdtorul

Tabelul 24 — Ethernet — Stare nealiniere banda
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12.19.14.  Valoare alarma temperatura [°C]
Acest camp indica valoarea de alarma a temperaturii sistemului selectata de SW1 pe controlerul WA005NV46Al
/B. Setarea afecteaza nivelul, de alarma pentru toti senzorii de temperatura utilizati in sistem. Valoarea este

data in incremente de 0,1% si trebuie sa fie impartita la 10 in PLC, pentru a converti in unitati °C.

12.19.15.  Stare temperatura

0 NEUTILIZAT Intrarea senzorului de temperatura dezactivata din setari.

1 OK Nicio alarma de temperatura detectata

2 CIRCUIT DESCHIS Alarma circuit deschis detectata

3 SCURTCIRCUIT Alarma scurtcircuit detectata

4 ALARMA ABSOLUTA Alarmé de temperatura absoluts detectata

7 SENZOR CONECTAT LA Canalul de intrare al temperaturii a fost dezactivat din setari,

CANAL DEZACTIVAT dar senzorul este conectat. Aceasta este o stare nevalabila.
4,5si  STARE NEVALABILA Stare nevalabila - eroare sistem survenita. Contactati
8 la 65535 producatorul

Tabelul 25 — Ethernet — Stare temperatura
12.19.16. Valoare temperatura [0,1°C]

Acest cdmp returneaza temperatura senzorului in grade C. Incrementul este de 0,1°C si aceasta valoare
trebuie sa fie impartita la 10 in PLC.

12.19.17.  Setari — SW1

Aceasta este o valoare de lungime BYTE. A se vedea 10.13.1 - intrerupétor rotativ (SW1) pentru informatiile
de decodificare

12.19.18.  Setari — SW2

Acesta este un camp de lungime BYTE. Mai jos gasiti informatia de decodificare bit. A se vedea Tabelul 12 —
Setari SW2 W4005NV46Al /B Pentru mai multe informatii privind setarile controlate de SW2.

Intrerupitoare | Descriere
Camp bit

Bit 7 SW2.8
Bit 6 SW2.7
Bit 5 SW2.6
Bit 4 SW2.5
Bit 3 SW2.4
Bit 2 SW2.3
Bit 1 SW2.2
Bit O Sw2.1

Tabelul 26 — Ethernet — intrerupitoare
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12.19.19.  Versiune firmware procesor principal W4005NV46Al /B

Acest camp contine versiunea firmware a procesorului principal. Datele sunt codificate ca o valoare
intreagd. De exemplu, o valoare de ,100“ trebuie sa fie decodificata ca V1.0.0.

12.19.20.  Anulare blocare pornire prin telecomanda

Controlerul W4005NV46AlI /B accepta anularea prin telecomanda a blocarii pornirii ce apare dupa o oprire
datoratd unei alarme si previne pornirile ulterioare pana cand defectiunea este eliminatd. Pentru mai multe
informatii, va rugdm sa consultati sectiunea 10.18 — Repornire dupa oprire la alarma.

Pentru a elimina aceasta stare de defectiune si a permite pornirile ulterioare, trebuie respectatd urmatoarea
procedura:

a) PLC trebuie sd seteze campul byte al numarului comenzii speciale (date de intrare, offset = 0)
la 0x01.

b) PLC trebuie sa astepte ca bit-ul blocarii pornirii sa fie eliminat. PLC-ul poate fie astepta ca bit-ul
recunoasterii comenzii speciale s fie setat la numarul de comanda primit (1), fie verifica daca bit-ul
blocarii a fost eliminat direct. Va rugdm sa consultati Tabelul 21 — Ethernet — Semnalizari pentru mai
multe informatii.

c) PLC trebuie sa seteze campul byte al numarului comenzii speciale (date de intrare, offset = 0) inapoi
la Ox00.

d) Orice comanda nesuportatd va returna o valoare de 255 (0xFF) in campul de recunoastere a comenzii
speciale.
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13. Ghid de depanare

LED-ul alimentarii este STINS o Verificati daca unitatea este sub tensiune la terminalele 25-28
e Verificati daca siguranta de intrare principala F6 nu este

deteriorata.

e Verificati daca siguranta circuitelor interne F5 nu este deteriorata.

Nu este alimentare pe senzori o Verificati daca sigurantele alimentarii campului (F1 si
deteriorate.
o Verificati conectarea campului pentru a va asigura
primesc tensiune +24 VCC.
e inlocuiti sigurantele si senzorii defecti, dacd este cazul.

F2) nu sunt

ca senzorii

Senzor in alarma/defectiune o Verificati daca senzorul este in stare de alarma si eliberati-I.
o Verificati daca senzorul este alimentat corect (+24 VCC)

e inlocuiti senzorul defect, dac3 este cazul.

Alarma senzor temperatura rulment e Asigurati-va c3 intrerup3toarele 3 si 4 din SW2 sunt setate corect.
mereu prezenta Consultati sectiunea 10.13.2 - Intrerupatoarele DIP (SW2) pentru

mai multe informatii.

e Asigurati-va ca rulmentii nu sunt defecti si ca au fost gresati corect.
e inlocuiti senzorii de temperatura defecti, dacs este cazul.

Oprire imediata dupa calibrare e Verificati sa nu existe alarme de nealiniere

e Verificati ca senzorul de viteza sa detecteze viteza (adica LED-ul de

iesire de pe senzor clipeste cand arborele se invarte).

e Verificati conectarea electrica a contactorului motorului ca sa fie

exact asa cum se arata in acest manual.

Elevatorul nu se opreste cind este e Verificati cablajul de pornire a motorului ca sa fie corect, conform

prezenta alarma schemelor specificate in acest manual in Figura 14

Tabelul 27 — Ghid depanare W4005V46A1-SY Sx
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14. Procedura intretinere

PERICOL: CUPELE EXPUSE SI PARTILE IN MISCARE POT CAUZA VATAMARI GRAVE SAU
DECES. OPERATORUL TREBUIE INTOTDEAUNA SA BLOCHEZE ALIMENTAREA INAINTE DE
A SCOATE CAPACUL USII DE VIZITARE A ELEVATORULUI SAU INAINTE DE A EFECTUA
ORICE INSTALARE SAU LUCRARE DE INTRETINERE.

PERICOL: TOATA ALIMENTAREA ELECTRICA DIN SISTEM SI CABLURI TREBUIE SA FIE
IZOLATA INAINTE DE A INCEPE ORICE INSTALARE SAU LUCRARE DE INTRETINERE.
LUCRUL PE CIRCUITE DESCHISE IN ZONELE ATEX ESTE STRICT INTERZIS SI POATE
CONDUCE LA EXPLOZIE.

Chiar daca acest sistem este conform cu 1SO13849 Cat 2 PLd, 4B recomanda ca sistemul si toate
componentele sale sa fie inspectate cel putin o data la 6 luni. Mai jos gasiti procedura pe care trebuie
sa o respecte utilizatorul pentru a mentine sistemul intr-o stare de siguranta.

1) Verificati ca toate cablurile si toate conexiunile electrice sa fie in stare bung, inclusiv ca terminalele
din cutiile de jonctiune sa fie in siguranta si Tn buna stare.

2) Asigurati-va cd nu exista deteriorari cauzate de apa in interiorul controlerului sau in orice cutie
de jonctiune utilizata.

3) Verificati ca senzorii Touchswitch sa fie operationali, urmand procedura urmatoare mentionata
in 9.6.2 - Testarea si darea in folosinta

4) Verificati ca senzorul de viteza si Whirligig sa fie montate sigur pe arbore.

5) Verificati ca intrerupdtoarele de configurare ale controlerului W4005NV46Al /B sa fie setate
corespunzitor. V3 rugdm s3 consultati sectiunea 10.13 - Intrerup&toare setdri pentru mai multe
informatii.

6) Efectuati testul simplu al controlerului W4005NV46Al /B pentru a verifica daca toate LED-urile sunt
in stare de functionare. Va rugdm sa consultati sectiunea 10.16.1 - Test simplu pentru explicatii
privind aceasta procedura.

7) Efectuati testul extins al controlerului W4005NV46Al /B in timp ce elevatorul functioneaza pentru a
verifica daca W4005NV46Al /B poate opri elevatorul. Acest lucru este necesar pentru a va asigura
cd toate cablajele de control sunt corecte si au fost modificate de la ultimul test. Va rugam
sa consultati sectiunea 10.16.2 - Test extins pentru explicatii privind aceasta procedura.

DACA SISTEMUL NU INTRA IN ALARMA SI NU SE OPRESTE ASA CUM ESTE NECESAR, ATUNCI
SCOATETI MASINA DIN SERVICIU PANA CAND PROBLEMA VA FI DIAGNOSTICATA SI CORECTATA.
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15. Darea in folosinta

PERICOL: CUPELE EXPUSE SI PARTILE IN MISCARE POT CAUZA VATAMARI GRAVE SAU
DECES. OPERATORUL TREBUIE INTOTDEAUNA SA BLOCHEZE ALIMENTAREA INAINTE DE A
SCOATE CAPACUL USII DE VIZITARE A ELEVATORULUI SAU INAINTE DE A EFECTUA ORICE
INSTALARE SAU LUCRARE DE INTRETINERE.

PERICOL: TOATA ALIMENTAREA ELECTRICA DIN SISTEM SI CABLURI TREBUIE SA FIE
IZOLATA INAINTE DE A INCEPE ORICE INSTALARE SAU LUCRARE DE INTRETINERE.
LUCRUL PE CIRCUITE DESCHISE IN ZONELE ATEX ESTE STRICT INTERZIS SI POATE
CONDUCE LA EXPLOZIE.

1) Varugam sa urmati pasii de la 1 la 7 din sectiunea 14 - Procedura intretinere din acest manual.

2) Calibrati controlerul W4005NV46Al /B, asa cum se explica in sectiunea 10.14 - Calibrarea
W4005NV46Al /B

3) Efectuati secventa normala de pornire/oprire a masinii, asa cum se explica in sectiunea 10.17 -
Pornire/oprire normala a masinii

4) Efectuati secventa de oprire la alarma, asa cum se explica in sectiunea 10.18 - Repornire dupa
oprire la alarma

16. Procedura in caz de cadere a sistemului

in eventualitatea cd sistemul W4005V46-SYSx /B sau oricare dintre pértile lui nu functioneazi corect,
masina trebuie sa fie oprita imediat si sistemul reparat sau inlocuit. Sistemul trebuie sa fie repus
in functiune si verificat sa functioneze corect. Va rugam sa consultati sectiunea 13 - Ghid de depanare
pentru detalii.

Daca utilizatorul decide sa daca bypass la sistemul W400 si sa functioneze fara protectie, masina nu va fi
protejata impotriva pericolelor de explozie, iar utilizatorul final isi asuma deplina responsabilitate pentru
aceasta.

17. Informatii producator

W4005NV46AI /B Don Electronics 4B Group
TS1V4AIl /B Don Electronics 4B Group
P300V34Al /B Synatel 4B Group
WG4A-BR /B Synatel 4B Group
ADB910V3AI /B Don Electronics 4B Group

Tabelul 28 — Informatii producator

17.20 Informatii detaliate producator

Don Electronic Ltd Synatel Instrumentation Ltd.
Westfield Industrial Estate Walsall Road, Norton Canes
Kirk Lane, Leeds Cannock, Staffordshire

LS19 7LX WS11 9TB

Marea Britanie Marea Britanie
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18. Istoric de revizuire

| Revizuire | Data | Modificari |

1 25 octombrie 2013 Lansarea documentului initial
2 27 ianuarie 2014 1) Adaugat sectiunea de suport pentru ProfiNet
2) Actualizat informatii garantie si mentiuni legale
3) Modificare minora la numerele terminalelor +24 V din sectiunea de
conectare a senzorilor
4) Modificari minore la darea in folosinta a TS si a sectiunii de testare.
3 18 februarie 1) Sectiunea ProfiNet temporar eliminata
2014 2) Actualizat diagramele cablurilor Interlock si electrice
3) Actualizat sectiunea de calibrare: Apasati si mentineti apasat butonul
TEST timp de 5 secunde pentru a incepe calibrarea
4) Actualizat sectiunea test: Caracteristicile testului complet modificate
5) Actualizat setarile configurabile (10/30 intarziere la pornire, in loc de
10/60 s)
6) Adaugat descriere detectare blocare elevator
7) Adaugat resetare alarma dupa oprire la alarma (apasare lunga a
butonului MUTE)
8) Eliminat informatiile aprobarilor din manual Acestea vor fi furnizate ca
o foaie anexa, inclusa la fiecare produs.
9) Eliminat conditiile sigure de utilizare. Acestea vor fi furnizate ca o foaie
anexa, inclusa la fiecare produs.
4 11 mai 2014 1) Adaugat numere versiuni hardware si software.
2) Actualizat culoarea LED-ului de alimentare la verde.
3) Actualizat culoarea LED-ului de alarma temperatura la chihlimbar.
4) Adaugat sectiunea ProfiNet
5) Adaugat diverse alte sectiuni in conformitate cu Directiva privind
masinile
5 14 mai 2014 1) Adaugat informatii producator
2) Efectuat toate referintele in cadrul manualului la codurile complete
ale componentelor, pentru a evita ambiguitatea
3) Adaugat avertismente mai proeminente
6 14 mai 2014 1) Erori de ortografie si gramaticale corectate
7 2 iunie 2014 1) Actualizat sectiunea ProfiNet pentru a se conforma cu procesorul
ProfiNet V2.0.0 si procesorul principal V1.3.0
2) Adaugat diagrama pornire/oprire compatibila PLC
3) Uniformizat toate referintele 24 VCC, 0 VCC si PE.
4) Modificat stare ,,Sanatos” cu ,,OK“, in intregul manual
5) Alte imbunatatiri minore
7.1 23 iunie 2014 1) Actualizat Tabelul 18 — Alocare date Ethernet (iesire). Campul
Jintrerupatoare” sters, deoarece acum este depdsit; SW1 si SW2 I-au
inlocuit pentru a se corela cu datagrama.
2) Schimbat clasa ProfiNet la clasa A
8 10 decembrie 1) Actualizat procedura de intretinere
2014 2) Adaugat ghidul de depanare
3) Adaugat procedura in caz de cadere a sistemului
4) Actualizat cablajul pentru a fi conform cu hardware-ul de versiunea 3

si firmware-ul de versiunea V3.1.x
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8.1 19 decembrie
2014
8.2 12 ianuarie 2015

Tabelul 29 — Istoric revizii

5)
6)
7)
1)
2)
3)

4)
1)

Actualizat sectiunea de comunicatii pentru a se conforma cu V3.1.x
(accepta atat ProfiNet, cat si Ethernet/IP)

Eliminat diagrama incorecta de montare a TouchSwitch

Addugat un avertisment de verificare a versiunilor firmware atat la
controler, cat si in manual, precum si de a cauta cel mai recent manual
online

Addugat unitati pentru fiecare camp din tabelul descrierii datelor
Ethernet

Modificat releul de raspuns al contactorului de la normal deschis,
la normal inchis

Specificata ordinea byte pentru fiecare protocol (little-endian si
big-endian)

Precizat toate lungimile cablurilor senzorilor

Actualizat diagrama de cablare Interlock - utilizat simbolul de contact
normal inchis corect
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Avand filiale in America de Nord, Europa, Asia,
Africa si Australia si o retea de distribuitori extinsa
In intreaga lume, 4B poate oferi solutii practice
pentru toate aplicatiile dvs., oriunde v-ati afla.

A

4B BRAIME ELEVATOR
COMPONENTS

(4B Group Headquarters)
Hunslet Road

Leeds LS10 1JZ

Marea Britanie

Tel: +44 (0) 113 246 1800
Fax: +44 (0) 113 243 5021

4B DEUTSCHLAND

9 Route de Corbie
Lamotte Warfusee, F-8080
France (Adresa de afaceri)

Tel: +49 (0) 700 2242 4091
Fax: +49 (0) 700 2242 3733

4B AFRICA

PO Box 1489
Jukskei Park
2153 Johannesburg
Africa de Sud

Tel: +27 (0) 11 708 6114
Fax: +27 (0) 11 708 1654

4B SETEM SARL

9 Route de Corbie
80800 Lamotte Warfusee
Franta

Tel: +33 (0) 322423226
Fax: +33 (0) 3 22 42 37 33

4B ASIA PACIFIC

68/19 Moo 5

Tambol Bangmuangmai
Amphur Muang
Samutprakarn, 10270
Thailanda

Tel: +66 (0) 2 758-3648
Fax: +66 (0) 2 758-2926

www.go4b.com

4B COMPONENTS LTD.
625 Erie Ave.
Morton, IL 61550

Statele Unite ale Americii

Tel: 309-698-5611
Fax: 309-698-5615

4B AUSTRALIA

Unit 1-18

Overlord Place, Acacia Ridge

Queensland 4110
Australia

Tel: +61 (0) 7 3711 2565
Fax: +61 (0) 7 3711 2574




